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D

5. DotkrijcieZapiz(g¥s0 s o0& TFHLA&FS T NB2SadNRslyS RIEySo
Powtarajciekroki3do50 1 X o6& dzZl @&l 06 6@ NBa 2 Rysy2k206l NRT AS2 LI

o .
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U 521 az2¢eglkyArAsS g NBasg NHzOKdz p

S3072
]

h Rt

Czas (s)

wead HY 281NBa TFtSdy21 OA LRO20SYyAl 2R Ol
Dopasowywanie wykres-w zaleUnoSci po

ePr zygotowanie doSwiadczeni a
Zaprograrujcieczujnik tak, aboNB 2 SaGNR g+ O RIFyS T 32RyAS 1T yladt Ldzndeya
Dalmierz t NY R121T06 0YKao

I Ttad20tA621 06 LI2YAL NI 10/sek.

Czas trwania pomiaru: 2 min

e Procedura

1. ! YASTdamer | &G2tS 6 GF1A &LRasor o0& o0l &l1ASNBglye ylI
najmniej 4 m (zob. Rys. 1).

2. % LIRY20N 1Nk G1AOK LI acicieyd (LB2IRYE2 RYI 1S3 Ld2 2SSy AlS Tgy 2 R S
3mi4 m od dalmierza.

3. Stws NJ dORISNB & NHzOKdzz LINJ SYASail Oira2nd aiat 2R REFEfYASNI I 1
Wtymecelld i | O0R &(MIA0 21202 MLIFLRRI BRBABSYAGNBBA2AdzO1 SadyAll ¢
o0& 6e&oNt lStarLtQ‘JL'SESQ/@A SNBT L2 0T No NB2SERIiINRIGSUgkE & Rl y& OKd 2
dalmierza.

4. Gdy2 aAN3IYASBmMIRILYNROTOAAS] Ay y S3T2 dzBysRHIN KO HSBR(SIOBNIABOT Sy A
@

5. DotknijcieZapiszg 0= o6& T FLAALS TFNB2SE&GINRSIYS RIySo

6. Powtarajciekroki3do50 1 1 X o6& dzl a1l o6 el NBa 2 Rysydh:206l NRT AS2 Lk
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MW 521l az2gesl yas

g2 1 NBasg NHzZOKdz u

Q Analiza danych

2 Xt 082 AYyTF2NXI O2A

1.
2.

P

~

hLAal OASs

2gel T yrn20ArS

%]

nachylenia dodatniego i ujemnego.
JakirodzajNUzOKdz L2 2l g¢Al aAtz 3IRE

JakirodzajNHzO K dz LI2BR & Ay GKAE XSy A S
JakirodzajNHzOKdz L}2 2l g¢Al aAt X 3IRe

{ LINI 6 RT OA S
hLA &l OASz

2}

JakirodzajNUzOKdz L2 2l g¢Al aAtz 3IRE
JakirodzajNHzOKdz L}2 2l g¢Al aAtxr 3IRe

{ LINI 6 RT OA S

2 4 6 8 10
Czas (s)
wead oY 281NBa T+FHtSdy21 OA LINYR121 Or 2R OI
Yy IPrada $ WykrésaniiJMaplikacji MiLAB & { NS & YA Y

2k 1A alLkRaso aAt LB2NHATIFfAT OASY o0& R2LI a:
TyLrOl SyAS yILOKetSyAl ge{NBadz 1+tSdy21 OA
yrOKet SyaAS ge{NB&adz 1+fSd

ge 1 NBadz T fSoy21T OA LRU2D

Yy OKet SyaAS e NB&adz 11fS»d

ag2en 2RLER2ASRT yI (G2 LRGIFYAS T LR2Y200D F
2T A tADASE &0 IR2NI 426106 61 NI21 OA R2 &
yrOKet SyaAS ge{NB&adz 1+fSd

Yy OKet SyaAS e NB&adz 11fS»d

agz22n 2RLIZ26ASRI

| 19]
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[t 2YALFNB LI20O29SYyAl A LINYR12T1 OA

Rozdziag 2

~J
[

Pomi ary pogoUeni a |

Dalmierz

Rys. 1

@Wstﬁp

wdzOK 2LJAadz2sSye ylI ¢g&]1NB&AS LINI SRGAGH WA Hlenddelya Syrdi S0z 1ok
ge i NBa LRTgltl yIrY 2TNBT A0 LINYR12162 1T 2F1N OAIFT2 aht
t NY R12106 2Tyl Ol Wad RSFAYAAR Sy@Y@2f1EYISYLRD28 SFRBOY OA
t NY R1 21T ¥2ONBREDODAOI 86 61 2NBYY

T 30
30

(1)

gdzie:
NX = przemieszczenie
nt = Ol ax 1dsNB dzLJOeyno

WtymR2 1 g A I ROEBYBNez RIFIf YASNI I R2 LINI STt SRTSyAl NHzOKdz LA O

@Wyposaoeni e

T ¢tof St SAyadSayucl ot Sl ddwolr tabd@ AshiskeMemndfoldBOB z a A [ ! .
2LINPANI Y26FYASY aA[!. A 1Saidlé6SYy Ol d2yAlss SAyadaSiaymnu

M Dalmierz

1 Adapter dalmierza

T tAD]1F R2 12aleé{ss6lA tdzo Ayyl 2{1NN3IVIF LAODYLI

| 20]



























































































































































































































































































































